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ZESTAW PYTAN NA EGZAMIN DYPLOMOWY
INZYNIERSKI

DLA KIERUNKU

EKSPLOATACJA i DIAGNOSTYKA
SYSTEMOW TECHNICZNYCH




PRZEDMIOTY KSZTALCENIA OGOLNEGO I PODSTAWOWE

Podstawy zarzadzania projektami

i

2.
3.
4.

Omow fazy cyklu zycia zespolu wg Tuckmana i Jensena.

Omoéw etapy procesu zarzadzania interesariuszami projektu.

Omow technike SMART formutowania celow projektu.

Wyjaénij dlaczego projektem zarzadza sie inaczej niz dziatalnoscig operacyjna.

Odnawialne zro6dla energii

5.

6.
7.
8

Omow niekonwencjonalne zrodia energii elektrycznej.

Omow strukture systemu energetycznego w Polsce.

Wymien i oméw 5 podstawowych odnawialnych zrodet energii.

Poréwnaj wady i zalety odnawialnych zrdédel energii w odniesieniu do Zrodet

nuklearnych i zrédel opartych na paliwach kopalnych.

Inzynieria materialowa

9.

10.
11.
12

Omow cel stosowania oraz rodzaje hartowania i odpuszczania.
Wymien i oméw postaci wegla wystepujace w zeliwach.
Przedstaw klasyfikacje stali odpornych na korozje ze wzgledu na ich strukture.

Scharakteryzuj stopy aluminium serii 5xxx.

Wytrzymalo$sé materialow

13.

14.

15.

16.

Oméw wykres rozciagania stali miekkiej z uwzglednieniem punktéow
charakterystycznych.

Wyjasnij czym sa naprezenia dopuszczalne, w jaki sposdb sa wyznaczane
oraz w jakim celu.

Wyjasnij do czego sluza hipotezy wytrzymatoSciowe. Wymien przykladowe
hipotezy stosowane w obliczeniach wytrzymalosciowych.

Wyjaénij co opisuje Prawo Hooke’a i jakie jest jego zastosowanie.

Termodynamika techniczna

17.
18.

19.
20.

Wyjasnij co to jest gaz doskonaly.

Przedstaw pierwsza zasade termodynamiki w zastosowaniu do ukladu
zamknietego.

Omoéw obieg Sabathe’a we wspélrzednych p-v oraz T-s.

Omoéw wymienniki wspoélpradowe i przeciwpradowe.



Mechanika plynoéw

21. Przedstaw 1 omow réwnanie Bernoulliego.
22. Omoéw rodzaje przeplywoéw plynu w rurociagach.
23. Omoéw straty ciSnienia w rurociagach.

PRZEDMIOTY KIERUNKOWE

Podstawy programowania

24. Wymien instrukcje sterujace przebiegiem dzialania programu dostepne w C++.
Przedstaw zasady dzialania jednej wybranej instrukcji iteracyjne;.

25. Oméw zasieg (widoczno§é) zmiennych w C++. Wyjasnij czy zmienne lokalne
o takich samych nazwach jak zmienne globalne, zmieniaja zmienne globalne.

26. Wyjasnij czym jest funkcja w C++? Wskaz funkcje, ktora nazywa sie funkcja
rekurencyjna.

27. Wyjasénij czym jest wskaznik w C++ i czy mozna uzyé wskaznika typu ,,int” do
wskazania na obiekt typu , float”.

Podstawy baz danych

28. Wyjasnij co to sa funkcje agregujace. Podaj kilka przykladow takich funkcji
w SQL.

29. Oméw podstawowe czesci, z jakich sklada sie SQL. Wymien kilka przykladow
polecen.

30. Wyjasénij co to sa klucze kandydujace w relacyjnych systemach baz danych.
Przedstaw ich cechy.

31. Podaj gléwne zalozenia relacyjnych baz danych.

Podstawy elektrotechniki

32. Sformuluj prawo Ohma dla dowolnego przykladu oraz podaj przyklad jego
zastosowania wraz z jednostkami.

33. Przestaw prawa Kirchhoffa dla obwodow pradu statego i przemiennego.

34. Podaj definicje i metody pomiaru mocy czynnej, biernej i pozornej w obwodach
jedno- 1 trojfazowych.

Podstawy elektroniki

35. Wymien parametry charakteryzujace materialy pélprzewodnikowe oraz okresl
w jaki sposob temperatura wplywa na wartosci tych parametrow.
36. Wymien parametry charakteryzujace tranzystory unipolarne oraz okresl

w jaki sposob temperatura wplywa na ich wartosci.



37. Omow zakres bezpiecznej pracy na przykladzie tranzystora bipolarnego (SOA
— ang. Safe Operating Area).

Podstawy automatyki

38. Omow uktady pomiarowe stosowane w technice i automatyce. Podaj przyktady
sygnalu mierzonego, sygnatu sterujacego oraz wskazania pomiarowe na panelu
operatora.

39. Omow uklady pomiarowe predkosci obrotowej maszyn wirowych oraz pozycji,
przedstaw pomiar sygnalem impulsowym oraz enkodery pozycyjne.

40. Omow programowanie cyfrowe sterownikow PLC, podaj strukture programu
w jezyku drabinkowym i jego realizacje techniczna.

41. Przedstaw regulatory PID, wlasnosci statyczne i dynamiczne regulatorow,
odmiany regulatoréw, programowanie regulatoréw oraz strojenie regulatora

z procesem technicznym.

Maszynoznawstwo

42. Wyjasnij réznice pomiedzy odbiorami FAT i SAT w budowie maszyn.
43. Wymien typowe elementy systemu sterowania maszyn.

44. Wyjaénij zasade dzialania sprezarki tlokowe;.

45. Opisz budowe 1 zasade dzialania pompy tlokowe;.

Technologia maszyn

46. Omoéw odlewanie grawitacyjne w formach jednorazowych oraz w formach
wielokrotnych.

47. Wyjasnij na czym polega mechanizm odksztalcen plastycznych.

48. Przedstaw klasyfikacje spawania. Oméw metode spawania elektroda otulona.

49. Omoéw parametry skrawania i warunki obrobki.

Podstawy diagnostyki maszyn
50. Omow pelny proces diagnostyczny obiektu technicznego.
51. Omow rodzaje i cechy parametrow diagnostycznych.

Metody nieniszczace w diagnostyce

52. Scharakteryzuj metode wizualna.
53. Scharakteryzuj metode ultradzwiekowa.
54. Scharakteryzuj metode termowizyjna.

Eksploatacja maszyn

55. Wymien rodzaje modeli polaczen elementéw w systemie eksploatacji.
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56. Podaj nazwy typowych strategii eksploatacji maszyn. Oméw jedna z nich.

Zarzadzanie utrzymaniem ruchu

57. Omow cykl zycia obiektu technicznego.

58. Wymien 1 oméw fazy procesu technologicznego remontu.

59. Przedstaw rozwdj strategii utrzymania ruchu maszyn i urzadzen.
Podstawy tribologii

60. Omoéw klasyfikacje olejow wedlug SAE ( ang. Society of Automotive Engineers).
61. Omoéw wplyw temperatury na procesy tribologiczne w lozysku §lizgowym.
Techniki przeciwkorozyjne

62. Wymien i omoéw miary szybkosci korozji.

63. Omow czynniki wplywajace na szybkos¢ korozji gazowej metali.
Niezawodno$¢ systemow technicznych

64. Omow pojecia niezawodnos$é, trwatoéé oraz charakterystyki niezawodnos$ciowe.
65. Omoéw metody zapewnienia zadanej niezawodnosci i trwaloéci obiektow
technicznych.

ZARZADZANIE EKSPLOATACJA ELEKTROWNI WIATROWYCH

Finansowanie projektow

66. Podaj zrodta finansowania projektow w Polsce.
67. Omow koszty wystepujace w projektach.
68. Podaj przykladowe przyczyny realizacji projektow przez przedsiebiorstwa.

Nowoczesne metody organizacji pracy

69. Wymien i oméw podstawowe zasady organizacji pracy.
70. Wymien i oméw podstawowe formy organizacji pracy.
71. Scharakteryzuj metode "szczuplego zarzadzania praca".

Mechanika stosowana

72. Podaj drugie prawo Newtona.

73. Podaj podstawowe dzialy Mechaniki Ogdlnej i krétko oméw czym sie zajmuja.

74. Wyjasnij co to jest masowy moment bezwladnosci.

75. Wymien metody obliczen numerycznych wytrzymatosci statycznej
1 dynamicznej konstrukcji mechanicznych.
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Nowoczesne materialy kompozytowe

76. Przedstaw definicje kompozytu. Dokonaj podstawowego podzialu wg rodzaju
osnowy i zbrojenia.
77. Przedstaw metody wytwarzania kompozytéw polimerowych zbrojonych

wldoknami. Scharakteryzuj dwie z nich.

Zarzadzanie lancuchami dostaw

78. Podaj definicje tancucha dostaw w réznych aspektach, uzasadnij zré6znicowane
postrzeganie tego zjawiska.

79. Wymien i omoéw czynniki makroekonomiczne wplywajace na konfiguracje
tancucha dostaw.

80. Omoéw etapy konfigurowania tancucha dostaw dla branzy energetyki

wiatrowej.

Systemy transportowe w projektach MEW

81. Przedstaw przestanki lokalizacyjne oraz uwarunkowania infrastrukturalne
dla budowy portéw instalacyjnych oraz serwisowych niezbednych do powstania
morskich farm wiatrowych.

82. Przedstaw stan zaawansowania prac w budowie morskich farm wiatrowych

w Polsce.

Wytwarzanie i przesyl energii elektrycznej

83. Wymien i omoéw budowe kabli stosowanych w sieciach elektroenergetycznych.
84. Omow system wyprowadzania mocy z morskich farm wiatrowych.

Podstawy budowy elektrowni wiatrowych

85. Przedstaw budowe i poréwnaj turbiny wiatrowe o poziomej i 0 pionowej osi
obrotu.

86. Wymien 1 krotko scharakteryzuj podstawowe elementy znajdujace sie
w glowicy elektrowni wiatrowej z wirnikiem o poziomej osi obrotu.

87. Zdefiniuj wskaznik LCOE (ang. Levelized Cost of Electricity) i oméw jak
ksztaltuje sie on dla réznych rodzajow OZE.

Podstawy eksploatacji elektrowni wiatrowych

88. Omow pasywna regulacje mocy turbiny metoda oderwania.
89. Omoéw regulacje mocy turbiny wiatrowej katem ustawienia lopat (Pitch
Regulation).



90. Omoéw regulacje mocy turbiny wiatrowej odchyleniem wirnika turbiny (Yaw
Control).

Maszyny i urzadzenia elektryczne

91. Podaj warunki pracy rownoleglej transformatoréw trojfazowych.
92. Wymien i omoéw sposoby rozruchu 3-fazowych silnikéw indukcyjnych.

93. Omoéw podzial pradnic synchronicznych ze wzgledu na budowe wirnika.

Urzadzenia przeladunkowe

94. Wymien urzadzenia stosowane do przetadunku konteneréw i okresl ich miejsce
(funkcje) w cyklu przeladunkowym.

95. Podaj przykladowy schemat funkcjonalny elektro-hydraulicznego dzwigu
pokladowego (rodzaje i funkcje zastosowanych ukladéw hydraulicznych).

96. Omow czym rozni sie pompa glebinowa od pompy zanurzonej.

Komputerowe wspomaganie decyzji

97. Wyjasnij na czym polega istota komputerowego wspomagania decyzji i jakie sa
podstawowe klasy probleméw decyzyjnych.

98. Omow jak mozna modelowaé problemy decyzyjne jako problemy optymalizacji
matematycznej i jaka jest rola poszczegdlnych uczestnikow tego procesu.

99. Wyjaénij idee metod wielokryterialnego wspomagania decyzji, takich jak SAW,
TOPSIS, VIKOR i AHP, oraz jakie znaczenie ma pojecie rozwigzania
kompromisowego?

Podstawy optymalizacji

100. Wyjasnij co to jest optymalizacja 1 jakie sa podstawowe elementy problemu
optymalizacyjnego.

101. Wyjasnij pojecie algorytmu oraz wymien i krotko omoéw podstawowe typy
(klasy) algorytmow stosowanych w optymalizacji.

102. Omoéw ogolna zasade dzialania 1 zastosowanie algorytmu SIMPLEX.

Rachunek kosztow w dzialalnosci remontowej

103. Wyjasnij pojecie amortyzacji oraz krotko oméw metody amortyzacji Srodkow
trwatych.
104. Omoéw podstawowe elementy sprawozdania finansowego przedsiebiorstwa.

105. Omoéw podstawowe wskazniki oceny ekonomicznej dziatalnoSci remontowe;j.

Predykeyjne utrzymanie ruchu

106. Omoéw pojecie Przemystu 4.0.



107. Omoéw metode utrzymania ruchu zorientowanego na niezawodnos$¢ (RCM).

Analiza niezawodnosciowa systemow technicznych

108. Zdefiniuj system o strukturze szeregowej, narysuj schemat tej struktury oraz
przedstaw na wykresie wplyw zwiekszenia liczby elementow w tej strukturze
na niezawodnos¢ tego systemu.

109. Zdefiniuj system o strukturze réownoleglej, narysuj schemat tej struktury oraz
przedstaw na wykresie wplyw zwiekszenia liczby elementéw w tej strukturze
na niezawodnos$¢ tego systemu.

110. Zdefiniuj wskaznik MTBF (Mean Time Between Failures).

DZIEKAN gg%/
Wydziatu M
/ USTED,

prof. dr hab. inz. Andrzej Miszczak



