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Komputerowa symulacja niezawodnosci i gotowosci systemu
chtodzenia woda zaburtowa okretowego silnika wolhoobrotowego

Cel pracy: analiza niezawodnosci i gotowosci systemu chtodzenia wodg zaburtowg
okretowego silnika wolnoobrotowego na podstawie komputerowej symulacji w programie
ReliaSoft.

Opis istoty pracy

W pracy opracowano model systemu chfodzenia wodg morskg na podstawie dokumentac;ji statku Grazyna Gesicka.
W programie ReliaSoft BlockSim odwzorowano pompy, chtodnice, zawory i gtéwny rurocigg. Dane o awariach
i naprawach pochodzity z bazy OREDA oraz publikacji naukowych. Symulacja obejmowata 10 lat pracy i cztery
scenariusze: wode o temperaturze 5-20°C lub 25-32°C oraz wymagang sprawnos$¢ chtodzenia obu silnikdow lub co
najmniej jednego. Niezawodnos$¢ oznacza szanse dziatania bez uszkodzenia przez okreslony czas. Gotowos¢ uwzglednia
rowniez naprawy i okresla szanse, ze uktad jest sprawny w danym momencie. W wariantach tropikalnych zatozono prace
wszystkich chtodnic bez rezerwy.
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Rys. 1. Schemat systemu chtodzenia wodga morska 1,000
0,800
Podsumowanie

Symulacje komputerowe pozwalajg oceni¢, jak awarie
poszczegdlnych urzgdzen wptywajg na dziatanie catego
systemu chtodzenia. Umozliwiajg poréwnanie rdznych
warunkéw pracy oraz sprawdzenie znaczenia urzadzen
rezerwowych. Pomagajg wskazaé stabe punkty instalacji
i oceni¢ mozliwe ulepszenia bez ingerowania w rzeczywisty
uktad statku. Stanowig wsparcie przy projektowaniu
i planowaniu eksploatacji, a ich wiarygodnos¢ zalezy od o w0 % Toho0
przyjetych zatozer i danych wejéciowych. el
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Rys. 3. Niezawodnos¢ dla czterech scenariuszy
S1: warunki umiarkowane, wymagane oba silniki.
S2: warunki umiarkowane, wystarczy jeden silnik.
S3: warunki tropikalne, wymagane oba silniki.
S4: warunki tropikalne, wystarczy jeden silnik.
Niezawodnos$¢ oznacza prawdopodobienstwo pracy bez awarii.




