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Zastosowanie sterownika programowalnego PLC do obstugi
samochodowej myjni automatycznej

Cel pracy: przedstawienie zastosowania sterownika PLC do obstugi automatycznej myjni
samochodowej na podstawie stworzonego modelu funkcjonalnego

Opis istoty pracy

W pracy przedstawiono proces projektowania modelu automatycznej myjni samochodowej, ktorej uktad sterowania
oparty zostat na zastosowaniu sterownika programowalnego PLC wspdtpracujgcego z panelem operatorskim HMI. Prace
projektowe prowadzone byty przy uzyciu komputerowego programu stuzgcego do modelowania 3D — AutoDesk Inventor
2021. Zatozeniem konstrukcyjnym byto stworzenie myjni nieprzejezdnej, w ktorej proces mycia samochodu odbywa sie
bez jego przemieszczenia, co wymusito stworzenie konstrukcji opierajgcej sie o dwa suwaki, na ktdrych zamocowana
zostata dysza myjgca. Gtowne elementy konstrukcyjne wykonane zostaty przy pomocy drukarki 3D. Materiat do
drukowania - tworzywo PLA, zostat wybrany ze wzgledu na jego fatwg obrébke i doktadnos¢ wydruku, co jest istotnym
aspektem w trakcie procesu prototypowania.

Rys. 2. Suwak poprzeczny wraz ze wspoétpracujacymi elementami:
1 - silnik krokowy napedu suwaka poprzecznego, 2 — suwak poprzeczny, 3 —
watek prowadzacy suwaka poprzecznego, 4 — dysza myjgca, 5 — pas zebaty
napedowy suwaka poprzecznego, 6 — oprawa mocujaca

Rys. 1. Ztozenie modelu myjni automatycznej

Podsumowanie

Stworzony model posiada pewne ograniczenia, a
niektdre rozwigzania odbiegajg od tych, powszechnie
stosowanych w rzeczywistosci. Powigzane jest to gtownie z
niewielkimi gabarytami i trudnosciag z umieszczeniem
dodatkowych czujnikdw, jednak w bardzo duzym stopniu
odzwierciedla zasady dziatania obiektow rzeczywistych i
unaocznia wszechstronnos$¢ powszechnie stosowanych

sterownikéw logicznych PLC, ktére w dzisiejszych czasach Rys. 3. Czesci sktadowe suwaka poprzecznego:

. ., 1 — zamki blokujagce pas zebaty, 2 — czujniki magnetyczne uktadu
S9 nleodzownym elementem przemys’fu. Model stanowic pozycjonowania dyszy natryskowej, 3 — oprawa uktadu pozycjonowania wraz z
moie réwniei bardzo dobre narzedzie dO nauki magnesami neodymowymi, 4 — szybkoztacze wtykowe proste, 5 — silnik

elektryczny wraz z uchwytem na przewody, 6 — magnes neodymowy, 7 —

programowania sterownikow PLC, zarowno dla o0sob tozysko liniowe LM4UU, 8 — ptytka zabezpieczajgca tozysko liniowe, 9 —
tk . hiak i t h b d .. h przektadnia zebata, 10 — wat dyszy natryskowej, 11 — tozysko kulkowe, 12 —
pOCzgtkujgcycn jaK I tyC araziej zaawansowanycn. tozysko oporowe




