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Wyznaczanie momentu bezwladnosci metodq dynamiczng w ruchu obrotowym

Weryfikacja Il zasady dynamiki w przypadku ruchu obrotowego

Baza teoretyczna
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W celu wyznaczenia momentu bezwtadnosci me-
todg dynamiczng w ruchu obrotowym, nalezy:

e przeprowadziC pomiary czasu spadku ciezarka
m w zaleznosci od odlegtosci ciezarkow m;
od osi obrotu

e Sporzadzi¢ wykres zaleznosci
0,5 mgr® ti° s od d?

e odczytacC z niego wartosc
\momentu bezwtadnosci |,

Poniewaz a<<g, powyzsze rc’)wnanie\
» Przyjmuje postac:
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Powyzsze rOwnanie mozna prze-
ksztalci¢ do postaci:

2
2sl +83m1d ) 1

2 2

t? = 2sr® + (
gr gr’ "'m

0 >
0 m—l

W celu sprawdzenia Il zasady dynamiki w odniesie-
niu do ruchu obrotowego, nalezy:

e przeprowadziC pomiary czasu spadku ciezarka m

e sporzadzi¢ wykres zaleznosci t° od m”

w zaleznosci od jego masy,
\-ianalizowaé jego liniowos¢. /




